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Vysledky prace:
Pribéh skenovani mizeme
* systém schopny pofizovat pocitatové 3D modely V uZivatelském rozhrani sledovat v redlném c¢ase na
objektd s rozlisenim az desetin milimetru nastavime pozadované monitoru.
e vysoce flexibilni diky programovatelnému robotickému parametry skenovani.
rameni a prepinatelnymi skenery — mnoho moznosti dle Casto pouzivané
toho, co pFesné potiebujeme skenovaci trajektorie si WStf‘pemojve 3D mofjvel' >€
e vyuiiti ve zdravotnictvi — zde pfinasi velké finanéni muzeme ukladat do kt‘ff?’”,” muzemevotacet,
Uspory oproti soucasné pouZivanym systémim prehledneho seznamu. mEit jeho rozméry,

srovnavat je, apod.
e mnoho dalsich oblasti vyuziti — 3D kopirovani objektd,

archivace historickych material(i, ¢asova analyza vyvoje
objektu, pocitacové hry, ...
e piehledné uzivatelské rozhrani pro snimani a Vystupem je fyzické funkcni zarizeni, kterée by

zobrazovani dat a programovani skenovaci trajektorie meélo byt nasazeno ve zd

ravotnictvi.

(CZ.1.05/1.1.00/02.0068) a z juniorskeho projektu mezifakultniho specifického vyzkumu FAST/FEKT-J-13-1987.

,Datova flze maticovych optickych snimact“ vnitfniho grantového systému VUT v Brné.




